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S/01 - Wykonanie WLZ , rozdzielnic nn, instalacji wewngtrznych:
elektrycznych , instalacji odgromowej i oSwietlenia zewnetrznego

C.P.V ./ 4531 Roboty zwigzane z montazem instalacji elektrycznych i osprzetu :
45310000-3; 45311100-0; 45311100-1; 45311200-2; 45312310-3; 45310000-10
,45312311-0; 45314000-1; 45314100-2; 45314200-3; 45314300-4; 45314310-7;
45314320-0; 445315100-9; 5317200-4

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/sa wymagania techniczne branzy
elektrycznej , dotyczace Projektu $wietlicy wiejskiej w m. Kamieniec, obrgb Kamieniec
dz. Nr 25/5, 14-240 Susz

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty ktorych dotyczy Specyfikacja ,obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace
wykonanie montazu instalacji elektrycznej wewngtrznej oraz instalacji oddymiania klatek
schodowych.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwiazana jest z wykonaniem n/w robdt budowlanych —
instalacyjno — montazowych — zabezpieczen .
e Budowa wewngtrznych linii zasilajacych do rozdzielnicy.
Wykonanie rowow kablowych
Ulozenie kabla WLZ i przepustow kablowych
Przygotowanie podloza pod rury, oraz przewody kabelkowe.
Wykonanie bruzd poziomych i pionowych.
Wykonanie przepustoéw poziomych i pionowych.
Ulozenie rur elektroinstalacyjnych.
Wewngtrzne linie zasilajace — WLZ
Przygotowanie podloza pod montaz osprzetu elektro — teletechnicznego.
Montaz tablic rozdzielczych
Zabudowa przycisku PWP
Instalacje elektryczne wewngtrzne
Instalacje elektryczne wewngetrzne o§wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego
Uktadanie przewodow kabelkowych instalacji wewngtrznych w poszczeg6lnych
pomieszczeniach
Wykopanie rowow kablowych pod uziemienie
e Ukladanie bednarki instalacji uziemiajacej
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Uktadanie przewodow instalacji odgromowej

Wykonanie rowow kablowych o$wietlenia zewngtrznego

Wykonanie wykopdéw pod fundamenty stupéw oswietleniowych.

Wykonanie przepustow poziomych.

UlozZenie kabli , rur przepustowych.

Postawienie stupéw o$wietleniowych

Montaz opraw oswietleniowych oraz okablowanie z podlaczeniem

Rozruch i uruchomienie o$wietlenia drogowego

Montaz aparatury i osprzgtu w postaci gniazd, puszek, przyciskow, tacznikow,
elementow kontrolno — sterujacych, opraw oswietleniowych

e Rozruch i uruchomienie instalacji elektrycznych.

e Szkolenie personelu w celu wlasciwej eksploatacji i konserwacji instalacji.

e Sprawdzenia odbiorcze- proby i pomiary elektryczne.

e Prace odbiorowe oraz przekazanie instalacji do uzytkowania, eksploatacji —
serwisu gwarancyjnego.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa ST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej i utrzymac sprawny
sprzet p-poz. I jest odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.1 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy . Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace ,socjalne oraz sprzegt i odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia os6b
zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

2 MATERIALY

2.1 Materialy

Moga by¢ stosowane wyroby producentdw krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty
techniczne, certyfikaty, deklaracje zgodnosci wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze.
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru
Budowlanego.

2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty te zostana przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy ,badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot w ktorym znajduja sig nie
zbadane i nie zaakceptowane materialy Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko ,liczac si¢ z
jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt ,byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i
byty dostgpne do kontroli Inspektora Nadzoru.
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3 WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$§¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt ,za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa ,wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczne w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inspektora
Nadzoru. Nastegpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot zostana ,jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru,
poprawione przez wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytycznych robdt lub
wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementow
robdt oparte na wymaganiach sformuowanych w dokumentach umowy ,dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i robdt ,rozrzuty normalne wystgpujace przy
produkg;ji 1 przy badaniu materiatow ,doswiadczenia z przesztosci ,wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazna kwestig .

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym ,po ich otrzymaniu przez wykonawce ,pod grozba zatrzymania robot .

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

3.1 Roboty montazowe

Roboty montazowe nalezy wykonywa¢ zgodnie z projektem organizacji opracowanym przez
Wykonawcg i zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru Budowlanego.

3.2 Wymagania ogolne i szczegolowe dotyczace projektowanych instalacji elektrycznych
wnetrzowych.

3.2.1 Roboty podstawowe.
Bez wzgledu na rodzaj inst..i sposob ich montazu ,nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace roboty
podstawowe ;
e Wytyczenie tras kablowych i uziomu, trasowanie, ukfadanie kabli i uziemienia
e Trasowanie
e Montaz gniazd, puszek , opraw oswietleniowych, rozdzielnic, zabezpieczen ,
przyciskoOw oraz pozostalego osprzgtu.
e laczenie przewodow
e Podejscie do odbiornikow.
e Montaz przewodow kabelkowych.
Sprawdzenie osprzetu w liniach nn , oraz urzadzen zabezpieczajacych w
rozdzielnicach nn.
Sprawdzenie osprzgtu w instalacji o§wietlenia zewngtrznego
Ochrona przed porazeniem
Préby montazowe.
Koordynacja instalacji silnopradowych, stabopradowych ( telefonicznych )
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3.2.2 Trasowanie, ukladanie kabli i instalacji uziomu

Wytyczenie trasy kabli zasilajacych, uziomu i instalacji elektrycznych powinna przebiegac
bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami ,powinna by¢ przejrzysta, prosta i
dostgpna dla prawidlowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest ,aby przebiegta w liniach
prostych, zasilanie w rowach kablowych , instalacje wewngtrzne w rurkach ochronnych i p/t
zgodnie z projektem instalacji. Kable uklada¢ na glgbokosci 0,7 m. Pry przej$ciach pod
drogami, skrzyzowaniach z innymi sieciami podziemnymi, kable uktada¢ w rurach
ochronnych DVK 75 AROT. Na kablach uktadanych w wykopie w odstgpach co 10m
powinny by¢ zalozone etykiety z opisem: typu kabla, napigcia pracy, relacji (skad, dokad) i
nazwe¢ wlasciciela. Po przysypaniu kabli 25cm warstwa piasku nalezy utozy¢ niebieska folig
PCV a nastgpnie przysypa¢ gruntem rodzimym zaggszczajac poszczegdlne warstwy
ubijakiem mechanicznym. Uziom uktada¢ w wykopie na gigbokosci 0,6 m w odleglos$ci min.
1,5 od fundamentu obiektu.

3.2.3 Montaz gniazd, puszek , opraw oSwietleniowych, rozdzielnic, zabezpieczen ,
przyciskow oraz pozostalego osprzetu

Stosowac gniazda natynkowe hermetyczne i podtynkowe o IP20. Montowac puszki
natynkowe hermetyczne i podtynkowe IP20. Stosowaé oprawy $wietlowkowe zgodnie z
opisami na planach projektu. Przewiduje si¢ wykonanie w budynku instalacji o§wietlenia
awaryjnego zasilanej z indywidualnych inwerterow montowanych w poszczegdlnych
oprawach o$wietleniowych bez centralnego systemu kontroli i monitoringu. Stan techniczny
modutow awaryjnych bedzie sygnalizowany przez lampki kontrolne w poszczegolnych
oprawach. Minimalne $rednie nat¢zenie o$wietlenia awaryjnego powinno wynosi¢ min. 2 Ix.
Oswietlenie kierunkowe bedzie wykonane przez zainstalowanie na drogach ewakuacyjnych i
nad wyj$ciami ewakuacyjnymi fluorescencyjnych opraw kierunkowych z odpowiednim
oznaczeniem (piktogramem).

Mocowanie opraw bezposrednio na $cianach i sufitach. Wszystkie zainstalowane urzadzenia
oswietleniowe musza by¢ obowiazkowo typu kompensowanego (minimum cos ¢ = 0,93).
Rury swietlowkowe typu TL’D nowej generacji o wspotczynniku oddawania barw wigkszym
niz R, = 85 (Index Rendu des Couleurs - IRC = 85). Rozdzielnice w wykonaniu co najmniej
1P240 z drzwiczkami transparentnymi. W rozdzielnicach stosowa¢ osprzgt zgodny z opisami
na schematach ideowych projektu.

3.2.4 Laczenie przewodow.

Na zaciskach fabrycznych gniazd i puszek.

1 . W instalacjach elektrycznych-taczenia przewoddéw nalezy wykonaé w sprzgcie i osprzgeie
instalacyjnym i w odbiornikach .Nie wolno stosowa¢ polaczen skrecanych.

2. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz
przewody ,sposob przylaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem.

3. Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

4. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania ,przekroju i liczbie,
do jakich zacisk ten jest przystosowany.

5. W przypadku zastosowania zaciskow ,do ktérych przewody sa przytaczone za pomoca
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oczek ,pomigdzy oczkiem ,a nakr¢tka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac sig
podkiadki metalowe ,zabezpieczone przed korozja w sposdb umozliwiajacy przeptyw pradu.
6. Dlugo$¢ odizolowanej zyly powinna zapewnia¢ prawidiowe przylaczenie.
7. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych.

3.2.5 Podejscie do odbiornikow

1. Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikoéw nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych ,oraz w sposob estetyczny.
2 Podejscia od przewoddéw utozonych w podlodze nalezy wykonywa¢ w rurach ochronnych .
Rury musza spetnia¢ odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i by¢ wyprowadzone ponad
podloge do wysokos$ci odbiornikdéw zasilanych.

3.2.6 Przylaczenia odbiornikow.

1. Miejsca polaczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie
oczyszczone .Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzglgdem
elektrycznym mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja.

2. Przylaczenia sztywne wykonywaé w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do
odbiornikéw przewodami kabelkowymi .Wykona¢ je dla odbiornikow statych
,przymocowanych do podloza i nie ulegajacych Zzadnym przesunigciom .

3. Przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi
uszkodzeniami izolacji np. .przez zatozenie tulejek izolacyjnych .

4. W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone do

odbiornikow musza by¢ chronione .

5. Zyha przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na dlugo$ci niezbednej do
prawidlowego potaczenia z zaciskiem .Nie nalezy pozostawia¢ nadmiaru dtugosci gotej
zyty przed lub za zaciskiem .

6. Dlugos$¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwia¢ przytaczenie
ich do dowolnego zacisku .

7. Konce zyt przewoddéw wprowadzonych do odbiornika ,a nie wykorzystanych ,nalezy
izolowa¢ 1 unieruchomic .

8. Na zyly nalezy natozy¢ oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego ;na oznacznikach
umiesci¢ symbole zyt zgodnie ze schematem .Oznaczniki naktada¢ na lekki wcisk ,aby nie
mogly zsuna¢ si¢ lub spas¢ pod wlasnym cigzarem

3.2.7 Ochrona przeciwporazeniowa

1. Przewody sieci ochronnej i uziemiajace przytaczone do stalych urzadzen elektrycznych lub
nieruchomych przedmiotow metalowych nalezy uktada¢ w sposob staty.
2. Ukladanie i faczenie izolowanych przewodéw wielozytowych w ktorych jedna z zyt spetnia
funkcje wg. wymagan podanych w.pkt.1.6.
3. Zaciski ochronne nalezy wykona¢ nastgpujaco ;
a /zacisk ochronny powinien by¢ na stale przymocowany do chronionych urzadzen i maszyn
elektr. badz innych przedmiotéw objgtych dodatkowa ochrong przeciwporazeniows ;
b/zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz rdzni¢ si¢ barwa kontrastujaca z
barwa urzadzenia ,do ktoérego jest przymocowany ,
c/zaciski ochronne powinny spelnia¢ wymagania podane w pkt.2 .
4. Oznakowania barwne nalezy wykonac ;
a) oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektr. barwami cyframi
b) przewodow neutralnych oraz przewodé6w uziemienia roboczego —oznakowaé barwa
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jasnoniebieska ,

c) przewody ochronne —oznakowa¢ kombinacja barwy zielonej i z6ltej, oznakowanie to
realizowa¢ przez naniesienie przylegajacych do siebie zielonozottych paskow o szerokosci
od 15 do 100 mm kazdy .Izolacja Zzyt powinna by¢ zabarwiona ta aby na koficach
przewodu na dtugosci 15 mm jedna z barw pokrywata co najmniej 30%, lecz nie wigcej
niz 70% powierzchni ,a druga pokrywata pozostata czg$¢ powierzchni przewodu ,

d) kombinacja barw zielonej 1 zotej nie moze by¢ stosowana do innych celow poza
wyr6znieniem przewodu peliacego funkcje przewodu ochronnego,

e) dopuszcza si¢ stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadku niemoznosci
zabarwienia przewodow.

5. Montaz urzadzen i aparatow ochrony przeciwporazeniowe;j;

a) wszystkie state urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy
umocowac i przytaczy¢ na state . Aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
nalezy umocowac za pomocg $rub lub tablic rozdzielczych lub ptyt montazowych ,

b) przytaczenia przewodow ochronnych roboczych do wlasciwych obwodow aparatéw
dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez zaciski
taczeniowe tych aparatow ,

c¢) przewody ochronne w sieci ,w ktorej zastosowano wyltaczniki przeciwporazeniowe
réznicowo-pradowe ,nalezy izolowac jak przewody robocze .

Przewodow roboczych nie wolno uziemia¢ za wylacznikami ani laczy¢ z przewodem
ochronnym za lub przed wylacznikiem ,

d) gniazda wtyczkowe instalacji na napigcie obnizone ochronne powinny si¢ r6zni¢ od

gniazd wtyczkowych na nie pasowaty do gniazd na napigcie nie obnizone
6. Proby montazowe;

a) po wykonaniu instalacji i urzadzen ochrony przeciwporazeniowej powinna by¢
przeprowadzona proba montazowa ,tj.

-ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej wraz z

urzadzeniami i aparatami wchodzacymi w jej skiad ,

-pomiary rezystancji uziemien ,

b) na podstawie ogledzin wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
nalezy sprawdzi¢ ,czy zostala ona wykonana zgodnie z dokumentacja techniczna 1
niniejszymi wymaganiami . W szczegdlnos$ci nalezy sprawdzic;

-rodzaje i wymiary poprzeczne przewodow ochronnych oraz jako$¢ wykonanych potaczen i

przylaczen

-oznakowanie barwne przewodow ochronnych

-prawidtowo$¢ umocowan urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;j

oraz ich polaczen z instalacja .

3.2.8 Proby montazowe

Zgodnie ze sprawdzeniami technicznymi odbiorczymi zawartymi w opisie technicznym

projektu wykonawczego.

1. Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie przed ich odbiorem wykonawca
zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw. Prob montazowych tj technicznego
sprawdzenia jakos$ci wykonanych robdt wraz z dokonaniem potrzebnych badan i pomiaréw
poszczegbdlnych przewodow ,instalacji ,urzadzen itp. Zakres prob montazowych nalezy
uzgodni¢ z inwestorem .

2. Przed przeprowadzeniem préb montazowych nalezy przygotowac nastepujace dokumenty
dla urzadzen zainstalowanych w budynku ;
protokotly prob jakosci przeprowadzonych przez wytworcoOw lub protokoty odbiorow
technicznych dokonanych u wytworcy.
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-fabryczne instrukcje obstugi schematy i opisy techniczne aparatury.

3. Wyniki prob montazowych powinny by¢ ujgte w szczegdInych protokotach lub
udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienniku robdt (budowy); stanowiace m.in.
podstawg odbioru robot oraz podstawg do stwierdzenia przygotowania do podjgcia prac
rozruchowych.

4. Zakres podstawowych préb montazowych obejmuje;

- pomiar rezystancji izolacji ktory nalezy wykona¢ dla kazdego obwodu oddzielnie od strony
zasilania pomiardw nalezy dokona¢ induktorem 500V lub 1000V ;rezystancja izolacji
mierzona migdzy badang faza a pozostalymi fazami polaczonymi z przewodem neutralnym
lub uziemiajacym nie moze by¢ mniejsza od;
0,25Mohm dla instalacji 230 V,
0,50Mohm dla instalacji 400 V,

- pomiary obwodow ochrony przeciwporazeniowej oraz sprawdzenie dzialania.

- z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot.

3.2.9 Koordynacja robot elektrycznych z innymi robotami

1. Koordynacja rob6t budowlano —montazowych poszczeg6lnych rodzajéw powinna by¢
dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego ,poczawszy od projektowania
,a skoficzywszy na rozruchu i przekazaniu do eksploatacji .Koordynacja nalezy objaé
réwniez projekty organizacji obudowy i robot ,0gdlnie harmonogramy budowy oraz faze
realizacji (wykonawstwa) inwestycji . Wykonywanie robdt koordynowac biezaco z
kierownikiem budowy przedstawicielem generalnego wykonawcy kierownikami robot
poszczegbdlnych rodzajow.

2. Ogolny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczgcia i
zakonczenia poszczegolnych rodzajéw robot lub ich etapdw i powinien by¢ tak uzgodniony
,aby zapewniat prawidlowy przebieg zasadniczych robdt ogolnobudowlanych ,a
réwnocze$nie umozliwial techniczne i ekonomiczne prawidlowe wykonawstwo robot
specjalistycznych (w tym i elektrycznych) .Ogoélny harmonogram budowy powinien
stanowi¢ podstawg do opracowania szczegétowych harmonograméw robot elektrycznych i
teletechnicznych.

4.WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA I HIGIENY PRACY
PRZY ROBOTACH ELEKTRYCZNYCH.

Przy wykonaniu robot elektrycznych kazdy wykonawca (podwykonawca) jest zobowiazany
do przestrzegania aktualnie obowiazujacych przepisow w zakresie BHP. W przypadku
wykonania robot elektrycznych w czynnych obiektach inwestor powinien zapewnic¢
odpowiednio zastosowane zabezpieczenia i urzadzenia ochronne ,jak rowniez nadzér w
zakresie BHP ze strony uzytkownika obiektu. Kwalifikacje personelu wykonawcy robot
elektrycznych powinny by¢ stwierdzone przez wlasciwa komisj¢ egzaminacyjng i
udokumentowane aktualnie waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi .

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem ,aby
osiagnac zalozong jakos$¢ robot .Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg i jako$é
materialdow zapewnia odpowiedni system kontroli wiaczajac personel ,laboratorium ,sprzet i
zaopatrzenie.
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5.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie wymogami norm .W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury ,zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan Wykonawca .powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju ,miejscu terminie pomiaru ich badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki
do akceptacji Inspektora Nadzoru.

5.3 Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan
jak najszybcie;j.

5.4 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

dla celéw kontroli jako$ci i1 zatwierdzenia ,Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli pobierania probek i badania materiatlow u Zrdédla ich wytwarzania i
zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow.

6.0BMIAR ROBOT

6.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie .Obmiaru robot dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzonych
robdt i terminie obmiaru ,co najmniej na 3 dni przed terminem .Wyniki obmiaru bgda wpisane
do rejestru obmiarow .

6. 2 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot
,a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania .Obmiar robdt podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem .

6.3 Wykonywanie robot

Wykonanie robdt winno by¢ zgodne z zakresem robdt ujetych w przedmiarze i (ST) oraz
obowiazujacymi przepisami normami, ktérych wykaz przedstawiono na koncu rozdziahu .
6.4 Zakres robot

Roboty ujete w Specyfikacji Technicznej (ST) odpowiadaja uktadowi przedmiaru robot
wykonanego wg. KNR w kosztorysie $lepym.

6.5 Jednostki obmiaru robot

.m.(metr) wykonanej i odebranej instalacji elektryczne;.

kpl.(komplet) wykonanych i odebranych central, zespotow taczowkowych,

.szt.(sztuk) osprzgtu elektroinstalacyjnego (,gniazda, puszki, przyciski, elementy kontrolno -
sterujace it.p.)

r-g (roboczogodzina) wykonanych i odebranych roboét i mechanicznych
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m-g (mechanogodzina) wykonanych i odebranych robot sprzgtu .

7. ODBIOR ROBOT
7.1.RODZAJE ODBIORU ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST ,roboty podlegaja etapom odbioru ;
-odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

-odbiorowi robdt czg¢sciowych ,

-odbiorowi ostatecznemu

-odbiorowi pogwarancyjnemu,

7.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ,ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robdt .Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru .

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
jednoczesnie powiadamia Inspektora Nadzoru ,a odbiodr bedzie przeprowadzony niezwlocznie
,nie pozniej jednak niz 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbior cze¢sciowy

Odbidr czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czgéci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot .Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru ,przy udziale uzytkownika stacji.

7.4 Odbior ostateczny

7.4.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilos$ci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzana przez Wykonawcg.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedfozonych dokumentéw ,wynikdéw badan i pomiaréw, o cenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonanych robot z dokumentacja projektowa i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych ich robdt uzupehiajacych
komisja przerwie swoje czynnosci ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

7.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany
przygotowac nast¢pujace dokumenty ;

1. dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy ,
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2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ewentualnie
uzupetiajace lub zamienne)

3. protokoty odbioréw robot zanikajacych i czgsciowych,

4. dziennik budowy i rejestry obmiaro6w (oryginaty)

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z ST,
rysunki(dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot.

6. termin wykonania robo6t uzupetiajacych wyznacza komisja .

7.5 Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t Zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatym w okresie gwarancyjnym .Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonywany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad w punkcie 8 .4 ’Odbior ostateczny robot .

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1 Ustalenie ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawcg za jednostke
obmiarowi ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenianych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos§¢
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac;
-robocizng bezposrednia wraz towarzyszacymi kosztami,
-warto$¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu ,magazynowania,
-ewentualnie ubytkdw i transportu na teren budowy,
-warto$¢ pracy i sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
-koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
-podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1 Normy

e Polska Norma PN-EN 12464-1 (2012): Swiatlo i o$wietlenie
Oswietlenie miejsc pracy. Miejsca pracy we wngtrzach

e Polska Norma PN-HD 60364-1 (2010) Instalacje elektryczne niskiego napigcia
Wymagania podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje

e Polska Norma PN-HD 60364-4-41( 2009) Instalacje elektryczne niskiego napigcia
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa, Ochrona przed porazeniem elektrycznym

e Polska Norma PN-HD 60364-4-43 ( 2012) Instalacje elektryczne niskiego napigcia
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa Ochrona przed pradem przetgzeniowym

e Polska Norma PN-HD 60364-4-444 (2012) Instalacje elektryczne niskiego napigcia
Ochrona dla zapewnienia bezpieczefnstwa Ochrona przed zakloceniami napigciowymi
1 zaburzeniami elektromagnetycznymi

e Polska Norma PN-HD 60364-5-51 (2011) Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego Postanowienia ogodlne.
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e Polska Norma PN-HD 60364-5-54 (2010) Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych Dobdér i montaz wyposazenia elektrycznego Uziemienia uziomy
ochronne i1 przewody potaczen ochronnych

e Polska Norma PN-HD 60364-5-53 (2012) Instalacje elektryczne niskiego napigcia
Dobér 1 montaz wyposazenia elektrycznego Urzadzenia do ochrony przed
przepigciami

e Polska Norma PN-HD 60364-5-559 (20110) Instalacje elektryczne niskiego napigcia
Doboér 1 montaz wyposazenia elektrycznego Inne wyposazenie Oprawy oswietleniowe
1 instalacje o$wietleniowe

e Polska Norma PN-HD 60364-6 (2010) Instalacje elektryczne niskiego napigcia
Sprawdzanie

e Ustawa Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 z 1994 r.) . z p6zniejszymi zmianami (tekst
jednolity wprowadzony Obwieszczeniem Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej
z dnia 17 sierpnia 2006 r. Dz. U. 2006 r. Nr 156, poz. 1118) z pdZniejszymi zmianami,

9.2. Inne dokumenty.

e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano — Montazowych.
Instalacje elektryczne — wydanie aktualne.

Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych.

Prawo Budowlane.

Prawo Energetyczne.

Ustawa o ochronie przeciwpozarowej i przepisy wykonawcze.

Dokumentacja projektowa — projekt budowlany

- WLZ., wewnetrznych linii nN, odgromowej, oswietlenia zewnetrznego
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